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CEL I PRZEBIEG CWICZENIA

Cel zaje¢¢: Programowanie sterownika GE FANUC do realizacji uktadow sterowania z
wykorzystaniem stykow, przekaznikow i blokéw funkcyjnych poznanych we wcze-
$niejszych ¢wiczeniach.

Przebieg zaje¢é

1. Zapoznad si¢ z przyktadami programoéw sterujacych przedstawionych we
wprowadzeniu do ¢wiczenia.

2. Zaprogramowac sterownik do realizacji programéw sterujacych
przedstawionych we wprowadzeniu do ¢wiczenia.

3. Zmodyfikowaé powyzsze programy wedtug wskazan prowadzacego.

4. Zbudowaé nowe programy sterujace zgodnie z poleceniem prowadzacego ¢wicze-
nia. Sprawdzi¢ ich dziatanie.

PRZYKLADOWE PROGRAMY STERUJACE

Przyktad 1.
Na rys. 1 pokazano realizacj¢ uktadu sterowania, w ktéorym silnik wlaczany jest

po naci$nieciu przycisku START ale wylaczany jest z op6znieniem (5 sekund) od chwi-
li nacis$nigcia przycisku STOP.
Przyktad 2.

Rys. 2 prezentuje uklad uruchamiania silnika na okres$lony czas (10 sekund) od
chwili naci$nigcia przycisku START. Przy pomocy przycisku STOP mozna jednak wy-
taczy¢ silnik w dowolnej chwili.

Przyktad 3.

Rys. 3 pokazuje uktad sterowania cykliczng praca sitownika hydraulicznego (na
przyktad w uktadzie do wykrawania otworéw w blasze). Impuls sygnatu P/E stuzy do
rozpoczg¢cia pracy (ruch w goére) gdy ttoczysko sitownika znajduje si¢ w chwili startu
w potozeniu posrednim pomigdzy czujnikami D i G.

Przyktad 4.

Na rys.4 pokazano dwa rozwigzania (a i b) uktadu sterowania windg dwupozio-
mowa. Uktad zawiera wytaczniki krancowe D i G, przycisk sygnalu startu ST oraz dwa
sygnaly wyjsciowe RG — ruch w gér¢e i RD — ruch w doétl.

Przyktad 5

Na rys. 5 przedstawiono uktad realizujacy sekwencyjne zalaczanie szesnastu sil-
nikow co 5 sekund - po wcisnigciu przycisku START. Wytaczanie wszystkich silnikéw
odbywa si¢ jednoczes$nie, po nacisnigciu przycisku STOP. Zadanie to zrealizowano z
wykorzystaniem bloku SHL (por. odpowiedni przyktad w ¢wiczeniu 6). W tym pro-
gramie poza tym wykorzystano generator impulséw opisany w ¢wiczeniu 4 (blok
ONDTR) oraz zerowanie ciggu bitow z wykorzystaniem bloku XOR. Warto zwrocié
uwage, iz zastosowanie bloku funkcyjnego SHL znaczne upraszcza program w porow-
naniu z rozwigzaniem przedstawionym w ¢wiczeniu 3.

UWAGA
Dodatkowo nalezy zapozna¢ si¢ z przykladowymi programami zamieszczonymi w
»,Materialach pomocniczych do wyktadu” (przyktady nr 18, 20, 22, 23, 32).
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